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L INKREMENTALNI OPTOELEKTRONICKE SNIMACE V PROGRAMU "SKY CHARTS 2.75"

(l-a) PRIPRAVA

Ujistime se, Ze v adresafi programu SKY CHARTS v 2.75 (jehoz autorem je Patrick Chevalley, plvodni
francouzsky nazev programu je CARTES DU CIEL) jsou obsaZeny aktualizované verze soubor(:

- encoder.tid

- star.tx

- meade.tid

- ciel.exe (pro nas jsou aktualni verze od 2.71, majici protokoly pro snimaé& a pohon dalekohledu)

K HW perifernimu modulu NAVIGATOR-1 (encoder) pfipojime kabely pro:
- sériovy port COM x
- snima¢€ polohy osy Ra (kabel od rotaéniho senzoru IRC nebo linearniho IRC-M z mysi PC)
- snima¢€ polohy osy De (kabel od rotaéniho senzoru IRC nebo linearniho IRC-M z mysi PC)
- napajeci stejnosmérné napéti +12 V v toleranci cca +/- 3V (nebo NiCd zdroj +5 V)
Zelena LED indikuje zapnuté napajeci napéti, €ervena LED sviti v rytmu pfenosu dat po sériové lince COMXx

Spustime program ciel.exe

Otevieme menu a v ném klikneme na nékterou z polozek
- Select Scope Interface - zvolime interface Encoder a otevie se okno Digital Encoders, nebo,
- zvolime i Configuration Panel a otevie se okno Digital Encoders.
- Mlzeme téz kliknout na ikonu na pravé liste Scope a otevre se totéz okno Digital Encoders.

(-b) NASTAVENi POCATECNICH HODNOT PRENOSOVEHO PROTOKOLU (OURANOS)

PFi prvnim uvadéni snimacl do provozu nutno v okné Digital Encoders provést nékolik ukonu :

# Zkontrolovat (nebo upravit) obsah zalozky [Port Configuration| (mozna vyhovi pfednastavené — default, ale
pro pouzity port COM1 se standardné zapisuje do poli¢ek pod sebou: COM1, 9600, 8, N, 1, 100 )

# V zaloZce nutno provést pripojeni k PC portu COMx tlagitkem Connect. [BERMENE signalni

pole se po bezchybném pfipojeni modulu NAVIGATOR-1 k PC zméni na ZELENE.

# Zapsatv zalozce Encoder Configuration|:

- Type Ouranos (shimaci zafizeni funguje pod komunikaénim protokolem OURANOS)

- Step [Alpha] xxxxx (rozliSeni snimace - pocet dilkl snimace Ra v kvadraturnim modu)

- Step [Delta] yyyyy (rozlieni snimace - pocet dilki snimace De v kvadraturnim maédu)

- Read Interval 1000

- Mount type Ekvatorial nebo Alt-Azimutal (vyznacime typ pouZité montaze)

- Observatory Latitude .. Longitude (pfevzato z menu Nastaveni — Pozice v programu Sky Charts)

# Stladit tlaCitko [Save Seting| pro zaznam pravé nastavenych hodnot do paméti programu.



(I-c) PROCEDURA INICIALIZACE

INICIALIZACNI NASTAVENI

U azimutalni montaze se provadi inicializacni nastaveni snimacu timto zptsobem:

- pro 90° - nastavi se tubus do vertikalni polohy a klikne se na tlagitko
o [Init 0°

- pro 0° : nastavi se tubus do vodorovné polohy a klikne se na tlagitk

U ekvatoridlni montaze se provadi inicializacni nastaveni snimacl nasledovné:
- pro 90° : nastavi se tubus dalekohledu smérem k severnimu pdlu a klikne se na tlagitko

USTAVENI DALEKOHLEDU NA DVE HVEZDY

Azimutalni i ekvatorialni_montaz v SW CdC v OS Windows ustavime dalekohled na dvé hvézdy takto:

- (a) Namifime dalekohled na vybranou prvni ustavovaci hvézdu (napf. pobliZ mistniho poledniku)

- (b) Klikneme levym tladitkem mysi (LM) na obraz této hvézdy na mapé Sky Charts (CdC), vedle hvézdy
se objevi jeji jméno.

- (c) Klikneme pravym tlagitkem mysi (PM) na obraz této hvézdy na mapé Sky Charts, tim vyvolame

menu [Telescope)

- (d) Vmenu vybereme kliknutim PM poloZku na desatém fadku Sync current object

- (e) Objevi se okno |Cartes du Ciel v ném potvrdime spravnou pointaci kliknutim PM na tlagitko @

- (f) SoucCasné se v okné |Digital encoders| v poli Objects used for initialisation automaticky objevi
jméno a souradnice prvni inicializani hvézdy

- (g) Opakujeme proceduru (a) az (f) pro druhou ustavovaci hvézdu

- (h) Jméno a souradnice druhé ustavovaci hvézdy se objevi v okné [Digital encoders|ve druhém Fadku
pod jménem prvni ustavovaci hvézdy

- (i) Soucasné se objevi ve sloupci |Sel| (vpravo vedle soufadnic inicializagnich hvézd) dva blikajici
symboly - hvézdi¢ky — indikujici (a potvrzujici), Ze vyzna&ené dvé hvézdy slouZi jako inicializaCni

- (j) Provedeme-li v pribéhu pozorovani kontrolni — aktualiza¢ni — inicializaci systému na tfeti hvézdu
(napf. pfi zamifeni dalehledu na objekt ve zna&né uhlové vzdalenosti od prvnich dvou inicializaCnich
hvézd), tato se umisti na tfetim radku a blikajici indikaéni hvézdiCky se pfesunou na druhy a tfeti fadek.

- (k) Po skongeni inicializace muzeme okno uzavtit tlagitkem [Hide).

oy ereeem = Obr. I-1 Ustaveni na dvé hvézdy
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Jakmile je inicializace hotova, objevi se v menu Telescope nové polozky

T tekesan [ o [ a soutasné k témto poloZkam i nové ikony na pravé listé obrazovky, ze
e Wit kterych volime:
[crvied i o - Show scope position — pro centrovani mapy a pozice
dalekohledu do stfedu obrazovky,
| I - Track scope position — pro kontinualni sledovani pohybu
; teleskopu na planetarni mapé oblohy,

Jlpadz azec g b i e, Slaligs Az
= Tated |r-L_|x| T} - Sync current object — nové synchronizace se provede pro
AT EEATLE  hife  Ale-s.  1z.ir = zvySeni pfesnosti &teni soufadnic objektu.
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() VYSKYT PROBLEMU

V pFipadé problému zapneme v okné [Configuration Panel|

tla€itko [Start trace file| pro vytvofeni provozniho protokolu ve formé
Corract ||_ iz 2 Discerrec lide || textového souboru.




Il TEST INKREMENTALNICH SNIMACU V PROGRAMU "OURANOS UTILITY" (SW UTILITA)

Autor Patrick DUFOUR vytvofil utilitarni program OURANOS UTILITY v1.3.X pro své navadéci elektronické
zafizeni popsané na WEB strance http://www.microtec.net/pdufour/. V dalSich uvahach rozliSujme peclivé
dva rozdilné pojmy ,program OURANQOS UTILITY* a ,komunika&ni protokol OURANOS*.

TentyZ autor totiz vytvofil i komunikaéni protokol OURANOS (jehoZ pfikazy jsou uvedeny v zavéru této staté)
slouZici pro pfenos dat a instrukci mezi PC a elektronikou snimaciho zafizeni (u nas modulem NAVIGATOR).
Prostfednictvim protokolu OURANOS spolupracuji se snimacim zafizenim i jiné popularni Fidici programy
planetarniho typu (v nasem pfipadé byl pro tento ucel zvolen FREE program SKY CHARTS, ale m(ze to byt pf.
Micro Guider lli(tm)). Funkce snimacu Ize z PC testovat i pomoci komunikaéniho programu pf. COMIT /TELIX.

(ll-a) MozZnosti a vlastnosti utilitarniho programu OURANOS UTILITY v. 1.3.x

- Zobrazuje ekvatorialni nebo azimutalni soufadnice dalekohledu, nebo indikuje polohu v dilcich
- Kontroluje spravnou funkci modulu NAVIGATOR-1 a optoelektronickych snimacua IRC, IRC-M
- Inicializuje ¢itaée modulu NAVIGATOR-1

- Je kompatibilni s protokolem NGC-MAX(tm) a dalSimi protokoly

- Umoznuje zjistit rozliSovaci schopnost riiznych neznamych inkrementalnich snimacu

(ll-b) Instalace programu OURANOS UTILITY se provadi programem INSTAL.exe

Objevi se vstupni okno (Obr. 1I-1) v némz nutno specifikovat vlastnosti snimacl a dal$i parametry.
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Obr. lI-1 Vstupni okno

(ll-c) Specifikace a zapis rozliSovaci schopnosti pouzitych snimacu

Tato &ast programu nabizi budto vybér z nabidky profesionalné vyrabénych montazi a pfislusnych
snimacl, nebo moznost individualné specifikovat rozliSovaci schopnost pravé pouzitych snimaci
upevnénych na dvou osach libovolné polarni, nebo azimutalni montaze.

Jestli Vami pouzitd montaz v€. snimacl neni v seznamu uvedena, mizete seznam rozSifit o Vasi montaz
tlaCitkem . V okné, které se objevi muZete uvést nazev nebo typ Vasi montaze a rozliSovaci
schopnost v ni pouzitych snimact (t.j. celkovy pocet dilku /360° v tzv. kvadraturnim modu). V tomto okné
muUzeme rovnéz editovat text a korigovat hodnoty jiZ zapsanych poloZzek pomoci tlacitka

Priklad

Pouzijeme-li rotacni inkr. snimac¢ s po¢tem dilk( 1000 /360°, pak programové v kvadraturnim médu bude z
tohoto poctu ziskano 4000 kroku /360°. Pouzijeme-li mechanicky pfevod mezi osou snimafe a osou
dalekohledu s pomérem 2:1, bude vysledna rozliSovaci schopnost 8000 kroka / 360°.

Na Obr.lI- 1 je Vstupni okno OURANOS]| a v rame¢ku Encoder resolution je zapsan nazev snimaciho
zafizeni NAVIGATOR-01 s rotacnimi inkrementalnimi snimaci o 2500 dilcich /360°; SW se docili v
kvadraturnim médu 10.000 pulzt, mechanické pfevody mezi snimaci a osami dalekohledu jsou 1:1.



http://www.microtec.net/pdufour/

(Il-d) Inicializace programu OURANOS

Zakladni inicializa&ni nastaveni montaze dalekohledu se provede tlagitkem [Init Ouranos Interface).
Zatrzenim pole Altitude (DEC)=90° nebo =0° definujeme vychozi polohu dalekohledu. Provedeme

- pro90° :(a) nastavime tubus do vertikalni polohy v pfipadé azimutalni montaze
: (b) nastavime tubus smérem k severnimu polu v pfipadé ekvatoridlni montaze

: (c) klikneme na tlagitko

- pro 0° : (a) nastavime tubus do vodorovné polohy v pfipadé azimutalni montaze
: (b) nastavime tubus smérem k rovniku v pfipadé ekvatorialni montaze

: (c) klikneme na tlagitko

Poznamka: Pouzijeme-li program OURANOS v rezimu zobrazeni soufadnic dalekohledu,
(bude popsano nize), pak ustaveni dalekohledu pro 90° (resp. 0°) nema zadny vyznam.

(l-e) Menu: [Nastaveni parametr

- Parameters ...
Tato polozka menu definuje vychozi stav snimacul. Program automaticky nastavi standardni hodnoty
platné zejména pro systém NGC-MAX. Nastavené hodnoty neménime s vyjimkou zcela specifickych
pfipadl a poZzadavku

- Inv. Azimuth a Inv. Altitude
Dovoluje zménit smysl ota¢eni snimact v médu Coordinate

- Sidereal Clock
Tato funkce aktivuje /dezaktivuje korekci snimace hodinové osy Ra v zavislosti na hvézdném Case.
Pokud se dalekohled netoli, hodnoty Ra musi stoupat. Je-li v3ak hodinova osa dalekohledu Ra
pohanéna hodinovym motorem se spravné& nastavenou rychlosti, snimaem posilana data jsou
pohonem kompenzovana a zobrazena hodnota Ra zlstava stala (v toleranci rozliSeni snimace).

- Jazyk
Zvolime nam vyhovujici jazykovou verzi.

(l-f) Menu: Vybér portu

V této poloZzce menu se vybira sériovy komunikaéni port PC pouzZity v programu OURANOS. Mala
Cervend signalka v pravé dolni ¢asti okna a hladSeni systému signalizuji spravné pfipojeni k portu.
Je-li port napf. COM1 obsazen programem OURANOS, jiny aplikani program nemuze byt k portu pfipojen.

(I-g) Cteni hodnot snimaéu

(g1) Vazba programu OURANOS na elektronickou ¢ast snimacti — na modul NAVIGATOR

Program Fidi zobrazeni momentalnich hodnot snimagt polohy kazdou 0,25s. Tlagitkem zahgjime
¢teni snimacu, tlacitkem se Cteni zastavi (STOP RS232 komunikace PC <==> modul NAVIGATOR).

(92) Ustaveni dalekohledu v menu

Zatrzenim pole Coordinates program umozriuje ustaveni polarni montédZze pomoci jedné nebo dvou hvézd
ovSem za predpokladu spravného nastaveni volitelnych parametr( dle bodu (ll-e) a (II-f).

Zatrzenim pole Read se objevi nové mensi okno (Obr. lI- 2), umoznujici zvolit z nabidky prvni
ustavovaci hvézdu a na ni zamifit dalekohled. Kliknutim na [OK] nebo stlagenim klavesy se provede
synchronizace dalekohledu s oblohou.
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Obr. Il-2 Okno

Po provedeni synchronizace program zobrazi v novém okné
Fsm  CMmss CMsc i oo &) | [Encoder outpuf soufadnice zvoleného objektu (Obr. II- 3).
Use comdinates instead [check the box} 7
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Obr. ll-3 Okno Encoder Outpuf]

Tlagitkem vyvoldme nové okno  podobné
inicializaCnimu oknu na Obr. Il - 2. V ném definujeme
soufadnice pro cilovy objekt, nebo druhou ustavovaci
hvézdu ke které namifime dalekohled a potvrdime tladitkem

[OK] nebo [Enter

Posléze se objeni se okno pointace na Obr. lI- 4

Obr. lI-4 Okno pointace cilového objektu
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V ¢ernych rameccich je zobrazen pocet krokd snimacu, délici
dalekohled od cilového objektu a Sipky udavajici Zadouci smér
pohybu dalekohledu. Tlacitko je nyni zpfistupnéno
(vysviti se) a stlatime ho v pfipadé&, kdy mame zvoleny objekt
v nitkovém kFizi okularu, ale program indikuje a vyzaduje jesté
dalSi pohyb (t.j. v oknech jsou Cisla a Sipka sviti). Tento stav
nastava napf. vlivem nepfesného nastaveni polarni osy
dalekohledu, nebo vlivem nepfesnosti v mechanice montaze.
Okno muzeme uzavtit tlagitkem [OK.

End

i
u

Poznamka: V okné vybéru nebeskych objektl a jejich soufadnic program dovoluje umistit viastni
individualni seznam a v ném i vybirat. Individualni seznam musi byt vytvofen v textovém formatu *.txt pfi
respektovani pozic a formatu textu ve sloupcich Ra a De. Vzorem muZe byt soubor MESSIER.txt, jen
pozor, aby pfi této operaci nebyl vzorovy soubor poSkozen.

(g3) Zjisténi poctu krokli neznamych optoelektronickych inkrementalnich snimact IRC, IRC-M

Pokud pfesné nezname rozliseni tj. poc€et kroku inkrementalnich snimact na osach dalekohledu, (coz
je Casty pfipad starSich vyprodejnich snimact postradajicich katalogové hodnoty), pomoci programu
OURANOS poget krokil snadno v poloZce menu [FIND RESOLUTION| provedenim téchto ukond:

- Spustime program OURANOS, musi byt spravné inicializovan dle pfedchozich odstavca,

- Zamifime dalekohled pomoci nitkového kfiZze okularu na vzdaleny objekt

- Pomoci mysi stlagime — v oknech Ra a De se ma objevit 0

- OtoCime dalekohledem kolem testované osy o 360° aZ se znovu objevi zamifeny vzdaleny objekt

- Pokud zobrazena hodnota kroku v jedné ose je 0 az 65535, ota¢ime v opaéném smyslu 65535 az 0

- Hodnota v dilcich na 360° zobrazena pro testovanou osu odpovida poctu krokl testovaného snimace
- Otoceni vicekrat o 360° a vydéleni integralné nactenych dilki po¢tem otacek dava pfesnéjsi vysledek
- Testovani opakujte, zjisténou a potvrzenou hodnotu zaznamenejte do seznamu zafizeni

Poznamka:
U montézi DOBSON nelze v naméru provést otoéeni o 360°, ale Ize libelou (vodovahou) nastavit tubus
na -90°, 0°, +90° a odecit dilky odpovidajici témto uhlim. Celkovy pocet krokl snimace je pak dvojnasobny.



(ll-h) Instrukéni soubor pro interface Ouranos

Programové vybaveni elektronického modulu NAVIGATOR obsahuje a vyuZiva komunikaéni protokol
nazvany OURANOS, jehozZ instrukéni soubor je obsaZen v nasledujici tabulce.

Ovladaci instrukce protokolu se zadavaji na klavesnici PC. Pomoci komunikacniho terminalového programu
TELIX & COMIT se instrukce pfenadi do modulu NAVIGATOR, ktery na zadanou instrukci vrati do PC
pfislusnou odezvu. Tak Ize funkce snimacl testovat i mimo dalekohled a bez soucinnosti se SW OURANOS.

Instrukce pro interface Vraceno do PC Komentar
azimut altitude Hodnoty od -2000 do +1999
odpovidajici -180° a  +180° (pro
«Q» «[+12345]<tab>[+67890<cr>]» | pfipad snimace 4000 kroku)
(query encoders) pfiklad. : Nad rozliseni 32767 kroku/ot, jsou

navraceny neoznacené hodnoty (t.].
«+02503<tab>-00035<cr>» |bez znaménka) v rozmezi od 0 do
maximalni hodnoty.

« R [#pas]<tab>[#pas]<cr> » R (potvrzujici, Ze pfikaz prosel)

(set resolution) « R» RozliSeni nastaveno maximalné na
je 65.536 krokul/ot
ex. : « R4000<tab>4000<cr> »

« | [#pas]<tab>[#pas]<cr> » R (potvrzujici, Ze pfikaz prosel)
(Init encoder) « R» Hodnota maximalni je 65.536
krokl/ot

ex. : « 10000<tab>1024<cr> »

«A» Nastavi pfiznak inicializace na
« Pravda »
(set init flag)

«an» Dovoluje detekovat zda interface je
stale operativni po pFedchozi
(get init flag) «Y » nebo « N » inicializaci.

Pouzité znaky :
<tab> odpovida znaku ASCII #9
<cr> (navratvalce) ASCII#13

POZNAMKY



